
成为智能机器⼈领军者
Global Leader in Intelligent Robot
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分布式系统架构

传统体积 �/��

适应未来⼯业发展

驱控电⼀体设计

李群⼀体机

⼀体机设计  节省空间 整机防护等级⾼ 安装简单  即插即⽤

内置控制器

           

节省场地空间，移动更灵活

缩短线缆⻓度，提⾼电磁兼容性 (EMC) 

保证整机 IP 防护等级，适应更严酷的环境

即插即⽤，⽆须进⾏复杂的接线

李群控制器

⾃����年成立�来，李群以「提供智�机��，为企业优化劳动⼒配置，提升竞争⼒」为使命，全⾃主研发软硬件操作系统，突破传

统机器⼈使⽤⽅式，让中⼩企业的普通⼯⼈能在柔性的场景中简单、  ⾼效地使⽤机器⼈，  把⼈从低附加价值和危险劳动中解放出来  。   致⼒于为客

⼾提供智能化的机器⼈产品 ，    助⼒制造业的转型升级 ，    共同构建机器⼈⽣态平台。

李群是⼀家专注于轻量型⾼端智能机器⼈研发、⽣产、销售与应⽤的国家级⾼新技术企业。总部设在东莞松⼭湖⾼新区，拥有⾏业

内轻量型最全系列产品，包括  SCARA 、并联和协作等机器⼈。����年成为国家专精特新“ 重点⼩巨⼈”企业并荣获国家专利优秀奖。作

为粤港澳⼤湾区内的科技创新型代表企业，从华南出发，现已实现布局全国、辐射东南亚和欧洲的战略覆盖。

简介简介



全球第⼆家国内⾸家拥有全品类机器⼈

价值观 诚信       创新          追求卓越           客⼾满意
Integrity            Innovation            Pursue  of  Excellent             Customer  Satisfaction

愿  景 成为智能机器⼈领军者
Global  Leader  in  Intelligent  Robot

使  命 提供智能机器⼈，为企业优化劳动⼒配置，提升竞争⼒
Providing  intelligent  robots,  optimizing  labor  allocation  for  enterprises,  and  enhancing  competitiveness

智能⼯匠·  引领机器智能 �.� 时代

Vision

Mission

Value
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⼩⽽快 分拣 装配 快速搬运 精密装配 快速搬运  精密装配 重负载 ⼤臂展 快速搬运

SCARA 机器⼈
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HM�/� 
超⾼速 ⾼刚性 ⾼性价⽐

最⼤负载（kg） 臂⻓（mm）
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AP�X
⾼速分拣专家

最⼤负载（kg） 直径（mm）
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MS�MT
多⾃由度  ⼈机协作

最⼤负载（kg） 臂⻓（mm）
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并联机器⼈ 协作机器⼈

AP�X
⼤负载分拣专家

最⼤负载（kg） 直径（mm）
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图⽚仅供参考，以实物为准。

本⼿册内容仅对产品及服务作简要说明，不作为邀约条件，如有更变，恕不另⾏通知。

本⼿册中所标注数据，部分来源于李群⾃动化实验室数据，具体以实际使⽤为�。

安装和使⽤李群的机器⼈请仔细阅读相关说明书，可从李群官⽹或者相关渠道获取。

东莞市李群⾃动化技术有限公司在法律许可的范围内对以上内容有解释权。

扫 抖 ⾳ ⼆ 维 码
关注李群⾃动化

扫视频号⼆维码
关注李群⾃动化

扫公众号⼆维码
关注李群⾃动化

东莞市李群⾃动化技术有限公司（ 总部 ）
⼴东省东莞市松⼭湖⾼新技术产业开发区新⽵路 4 号总部⼀号 17 栋 A 座
电话：+86 0769-27231381
传真：+86 0769-27231381-8053
邮编：523808
邮箱：service@qkmtech.com
⽹址：www.qkmtech.com
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